Transpalette électrique
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Paramétres Thechniques : NO.20240628

Identification

621/1000 ' 610/1015 ' 660/1470 ' 650/1483

100/33 : 90/31 ' 9530 ' 9931 ! 100/33

Polyurethane (PU)

3.7 | Voiearriére |bll(mm)| 380 525 1 380 1 525 |, 380 1 525 1 380 1 525
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49 : Hauteur timon en position de conduite min. / max. : hl4 (mm) : 715/ 1125 : T15/1125
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415 : Haut_eur abaissée i B13 (mm) | 752/80 X 75980
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4,191 Longueur hors tout I 11 (mm) ! 1530 ! 1538
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420" Longueur jusqu’a la face des fourches : 12 (mm) : 380 : 388
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4,21 Largeur hors tout I bl (mm) ' 540 | 685 ! 540 | 685 I 540 ! 685 ! 540 ! 685
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427 | Dimensions des fourches (DIN ISO 2331) | sfe/l (mm) : 50/ 160/ 1150 : 50/160/ 1150
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425 Ecartement des fourches I b5 (mm) 1 540 I B85 ! 540 I B85 i 540 I 685 ! 540 ! 685
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432" Garde au sol au centre de I'empattement : m2 (mm) : 259130 : 25930
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4.34 Largeur d’allée pour palette standard I Ast (mm) ! 2005 : 2013
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4.35 | Rayon de braquage | Wa (mm) | 1332 | 1340
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L) : Vitesse de déplacement, chargé / a vide . km/h 4.4/4.9 | 4.9/4.9 | 4.4/49 | 4.9/4.9
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5.2 1 Vitesse de levage, chargé / a vide I m/s | 0.015/0.022 ! 0.015/0.019 | 0.015/0.022 | 0.015/0.019
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5.3 | Vitesse de descente, chargé / a vide : m's : 0.05/0.04 : 0.052/0.023 : 0.05/0.04 : 0.052/0.023
5.8 : Pente maximale franchissable, chargeé /  vide : % : 6/16 ,I 7/16 : 6/16 : 716
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5,10, Frein de service | ' Electromagnétique ' Electromagnétique

Moteur électrique

6.1 | Puissance du moteur de traction S2 60 min . kW : 0.75 : 1.0 : 0.75 : 1.0
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6.3 | Batterie selon DIN 43531/35/36 A, B, C, n° : | Non : Non
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il e | V/AR | 2420, 2450 2450 wo et O SRR SRR
6.5 : Poidsdve.la bafterie : kg : 6.3 : 8.1 : 5.8 : 8.1
|66/ Consommation dénergieselon DINEN 1696 | U omn '+« T o I Vo er .
Données supplémentaires : :
8.1 : Type d’unité d’entrainement : : DC : DC
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Note: 1) Pour un transpalette équipé de ce galet de charge, h13 est de 75 mm; 2) Cette indication signifie que le transpalette est équipé d’un galet de charge simple.
3) Lorsque h13 est de 75 mm, alors m2 est de 25 mm.



Graphique 3D de la machine
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